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|deal fur kundenspezifische Anpassungen
induSENSOR

Beispiele fur kundenspezifische Anpassungen

Miniaturisierte LVDTs

= Kleine Messbereiche und Bauformen zum
Einbau bei beengten Platzverhaltnissen

Sonderbauformen

= Mechanische Anpassungen
= ATEX/FM Zulassung
= Zusétzliche physikalische Prinzipien

Optimierte Sensorik
fur GroBserien

= Hydraulikventile
= Prozessventile
= WeiBe Ware




Wirbelstrom-Langwegsensoren

= Hohe Schock-, Vibrations- und Druckbestandigkeit
= Angepasste Flansche und Anschlusse zur optimalen Integration
- = Abgesetzte Controller fir Hochtemperaturanwendungen
= Miniaturisierte Bauformen fur beengte Baurdume
= Bauformen mit Alu-Rohr oder StoBel

Angepasste Elektronik-Komponenten

und Sensor-Controller

= Auf Basis von ASICS, analoger oder digitaler Schaltungstechnik
= Unterschiedliche Formen und Anschlussoptionen

= Miniaturisierte Bauformen

= Unterschiedliche Ausgangssignale und Schnittstellen
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Modulare Messketten und Schnittstellen

induSENSOR

_________

Montagezubehdr / Tastspitzen

_________

Serviceleistungen auf Sensorebene:
Steckermontage, Kabelkirzung

______________________________________________

______________________________________________________________________________________________________

___________________________________________________________________________________________________
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g induSENSOR

g Sensoren Controller

E A —————————————————,

i Taster: Serie DTA-xG8

; Seite 14 - 17

i 1-Kanal-System

E Controller MSC7401

i Seite 28 - 31

: Sensor: Serie DTA-XDX

i Seite 18 - 21 9 :

i a )

i ¥

i 2-Kanal-System

i Controller MSC7802

| ——————— e

E Sensor: Serie LDR

i Seite 22 - 25 i o

i §

i /

i x o= .
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i Mehrkanalsystem

i Sensor: Serie LVP/LDR Controller MSC7602

; Seite 26 - 27 Seite 32 - 33

i A 4 A J
i Messsystem

; Sensor: Serie DTD-xG8 Seite 12 - 13
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—> EtherCAT.

i Schnittstellen | Webinterface IF1032 @ <k
COTRN | i
. 1 Kanal — ] : g e = =

Ethernet o
' Analog: k !
\ 3 Kanale %j i
Interface IF1032/ETH i = =
Schnittstellenmodul zur i

Ethernet/EtherCAT-Anbindung ===
Webinterface zur Messdatenanzeige und -visualisierung

= Datenanzeige und Skalierung per Ethernet und Webinterface
EE Rttt et ] = Export in CSV-Dateien

= Einfache Integration ohne Admin-Rechte am PC

= Zusétzliche EtherCAT-Schnittstelle

R o) |
i ' ) BLE @) .
Mehrkanal — : _ sensorTOOL @@ @)
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Interface IF7001
Einkanal-Konverter-Kabel
von RS485 auf USB

— |-
Ethernet 8 B

SensorTool zur Parametrierung, Datenanzeige usw.
= Grundeinstellungen: Sensortyp, Ausgangs-Signal, Grenzfrequenz

4 RS485: R = 2 Punkt- und Nullpunkt-Justage
: . - Skalierun
\ Mehrkanal | xalering
___________________ - = Visualisierung der Daten
= Subsampling
= Export

Schnittstellenmodul zur

- N .
Industrial Ethernet Anbindung é EthEI'CA'I;‘- Etl‘(‘@eri 'et/IP
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i Interface IF2035
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Technologie und Messprinzip
induSENSOR

LVDT Messtaster und LVDT Wegsensoren (Serie DTA)

LVDT Wegsensorenund Messtaster (Linearer Variabler Differential Transformator) sind aus einer
Priméar- und zwei Sekundarspulen aufgebaut, die symmetrisch zur Primarwicklung angeordnet
sind. Als Messobjekt dient ein stabférmiger weichmagnetischer Kern innerhalb des Differential-
Transformators, der eine Einheit mit dem StéBel bzw. dem Taster bildet. Eine Oszillatorelektro-
nik speist die Primarspule mit einem Wechselstrom konstanter Frequenz. Die Anregung erfolgt
Uber eine Wechselspannung mit einer Amplitude von wenigen Volt und einer Frequenz zwischen
1 und 10 kHz.

Abhangig von der Kernposition werden in den beiden Sekundarwicklungen Wechselspan-
nungen induziert. Befindet sich der Kern in seiner ,Null-Lage” ist die Kopplung von der Pri-
marspule auf beide Sekundarspulen gleich groB. Eine Verschiebung des Kerns innerhalb des
magnetischen Feldes der Spule bewirkt in der einen Sekundarspule eine héhere und in der
zweiten Spule eine niedrigere Spannung. Die Differenz aus beiden Sekundérspannungen ist
der Kernverschiebung proportional. Bedingt durch den differentiellen Aufbau des Sensors be-
sitzt die Serie LVDT eine sehr groBe Stabilitat des Ausgangssignals.

Signal LVDT-SENSOR

+ Signal A
- Weg 1
100 %
_— | -
| Ll
|1 100 %
+ Weg
- Signal
1 Y 1
< Linearer Messbereich >
Messprinzip Messtaster
pr— - Sekundérspulen Gleitlager Tastspitze
Weich- = = /
. eic| > |
Tastspitze magnetischer _| . MW/MW @
Kern ; i . i
7
Primarspule Riickstellfelder
Messprinzip Wegsensor
Sekunddrspulen StoBel
——— Weich- — " |
magnetischer __|___, /
StoBel Kern [ 4 1 7
7
Primérspule Kernverldngerung



