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optoNCDT - 高精度的激光位移测量传感器
optoNCDT 激光传感器为工业激光位移测量树立了里程碑。它们因其尺寸、测量频率、
功能，尤其是高精度而脱颖而出。目前，optoNCDT 系列产品涵盖多种传感器型号，
每种型号在自动化、在线质量保证和机械制造方面均有着令人瞩目的表现。  

紧凑型设计，坚固耐用，带集成控制器
易于集成

测量频率高达 �� kHz
适用于动态测量任务

微小圆形光斑，用于呈现最精细的细节
窄线激光适用于金属表面

测量范围从 � 至 ���� mm
适用于精细测量与远距离测量

在所有测量物体和表面上均能可靠使用

红色激光和专利蓝色激光技术
满足多种测量任务

分辨率 �� 纳米起
用于高精度测量

激光三角测量传感器
optoNCDT

具有光泽的金属表面 不同颜色的表面深色 / 反光性差 （半）透明表面
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传感器型号 页码

optoNCDT �x�� 用于 OEM 和系列应用的紧凑型激光传感器 �� - ��

optoNCDT ���� 用于精密自动化应用的传感器 �� - ��

optoNCDT ��x� 用于动态测量任务的精密激光传感器 �� - ��

optoNCDT ��x�/���� 用于特殊测量任务的激光传感器 �� - ��

概览
optoNCDT

基本信息 页码

可用型号和型号变体 � - �

潜在应用场景⸺为每一种应用匹配适宜的技术 � - �

功能特点 � - �� 

应用示例 �� - ��

附件 页码

接口模块 �� - ��

防护外壳 ��

sensorTOOL 软件 ��
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用于批量/系列化应用的微型激光传感器  
从第 �� 页开始

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ���� �� - ��� mm � µm �.�� %

optoNCDT ���� �� - ��� mm � µm �.�� %

optoNCDT ���� �� - ��� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����LL �� - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����CL� �� - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

用于精密自动化的高性能传感器  
从第 �� 页起

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ���� � - ��� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����LL � - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����

optoNCDT �x��
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高精度激光传感器  
从第 �� 页起

optoNCDT ��x�

用于特殊测量任务的激光传感器
从第 �� 页起

optoNCDT ��x�
optoNCDT ����

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ����BL � - ��� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����-DR � - �� mm �.� µm �.�� %

optoNCDT ���� �� mm 从 �.� µm 起 �.�� %

optoNCDT ����BL �� / ���� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ���� ���� mm 从 �.� µm 起 �.�� %

optoNCDT ���� ��� / ��� mm 从 �� µm 起 �.�� %

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ���� � - ��� mm �.�� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����BL � - �� mm �.�� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����LL � - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����-�DR � mm �.�� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ���� �� - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起
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optoNCDT 技术概述

激光点传感器
带红色激光

 激光线传感器
椭圆形光斑

 

采用红色激光的三角测量传感器专为具有漫
反射特性的测量对象而设计，这类物体包括
陶瓷、塑料或哑光金属等。

红色激光光强较高，因此也适用于反光性差
的物体，因为投射到传感器元件上的光量足
够充足。

粗糙表面和结构化表面会在激光光点（左图）
处产生干扰，进而导致传感器元件上出现错误
投射。这种影响在金属表面表现得尤为明显。

optoNCDT LL 传感器的窄激光线（右图）可
弥补这种影响，从而在金属表面上实现稳定
测量。

  超小光斑可检测最微小的细节和结构

   适用于多种表面

   即便对于反射性能欠佳的表面也同样适用

  标准配置为 � 级激光，
可选 � 级和 � 级激光

   激光线传感器可在粗糙且有结构化的金属表面
实现可靠测量

  无穿透性，因此也适用于塑料及木材等有机材料

测量原理  
激光三角测量

激光三角测量传感器配备有一个激光二极管，
该二极管会将可见光光斑投射到被测物体表
面。从该光斑反射回来的光线会经光学接收
系统成像到位置敏感元件上。若光斑位置发
生变化，这种变化会在接收元件上成像并评
估分析。

optoNCDT 传感器采用不同的技术，这些技
术在某些特定应用场景中展现出各自的优势。

测量范围终点

接收器元件
激光二极管
（红光/蓝光)

测量范围起点

测量范围中点

高精度
玻璃镜片组

滤光片
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蓝色激光传感器  
用于复杂表面

远程传感器   
用于安全距离测量

直接反射传感器
用于闪亮和镜面反射目标

optoNCDT 蓝光激光（BL）系列型号采用
蓝色激光束，由于其波长较短，不会穿透
被测物体。激光光斑投射清晰锐利，从而
确保稳定且精确的测量结果。

蓝色激光技术尤其适用于炽热发红的金属
以及有机物和透明物体的测量。

  超小光斑可检测最微小的细节和结构

  适用于多种表面

  已获专利技术，适用于对温度超过 ���°C 
的炽热物体以及透明物体进行测量任务 

某些测量任务需要较大的测量范围，或者
要求与被测对象之间保持较大的距离。

来自德国米铱公司的长距离传感器兼具大
测量范围和大偏移距离的特点，可在安全
距离外实现高精度测量。

传统的激光三角测量传感器专为漫反射表面而
。而对于镜面反射表面，如光亮的塑料、镜面
玻璃或抛光金属，则需要传感器以入射角等于
反射角的方式进行校准对准。

德国米铱公司提供配备了特殊对准方式（DR）
的传感器，适用于镜面反射表面，并确保高精
度和信号稳定性。

  远距离测量，测量范围可达 ���� mm 

   提供红色激光和蓝色激光

  适用于对光亮及镜面反射表面进行距离测量

   提供红色激光和蓝色激光
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� mm � mm �� mm �� mm �� mm
�� mm

��� mm

��� mm

� mm

�� mm

��� mm

��� mm

��� mm

���� mm

更高精度的
optoNCDT 激光传感器

始终精确匹配量程
optoNCDT 激光三角测量传感器能够在距目标物较远的位置开展测量，且其光斑极
小。较大的测量距离使得该传感器能够对如高温金属等难以测量的表面进行非接触
测量。拥有 �� 余款标准型号，测量范围覆盖 � 至 ���� mm，可满足众多不同行业
的大量应用需求。

经校准认证的质量证明
protocol

始终精确匹配量程
激光等级 � 红色
激光等级 � 红色
激光等级 � 蓝色
激光等级 �R 红色 (可选)
激光等级 �B 红色 (可选)

为记录传感器的性能参数，每只传感器都会经过测试，并随附其专属
的校准报告。该文件随产品一同交付，或可通过网页界面获取。

始终提供合适的接口

RS���

Ethernet

Analog U / I
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配备集成控制器的紧凑型传感器
optoNCDT 激光传感器设计极为紧凑，且配备了完全集成的控制器。这使得安装与布线
工作能够快速、便捷地完成。因此，即便在空间受限的情况下，这些激光传感器也能轻
松安装。 

例如，金属、陶瓷…

例如，电路板、PCB…

例如，乳白玻璃、塑料…

通过网页界面实现独特的便捷操作
optoNCDT 传感器借助直观的网页界面进行操作。因此，需将传感器连
接至电脑，并在浏览器中调用该网页界面。这一便捷的网页界面使用户
能够对测量值和信号处理进行多种设置，例如，可选择峰值、对视频信
号应用滤波和屏蔽功能。

借助预设功能，可快速、便捷地采用针
对特定测量对象而设定的预定义传感器
参数设置。

质量滑块使用户能够针对过程和测量动态来设定信
号评估标准。根据所选的设置，测量频率和传感器
的数据平均处理方式会相应调整。

工业环境下的精确测量
optoNCDT 传感器专为工厂自动化、机器设备及系统中的测量任务而设计。因此，可在狭小空间或机器人上
实现简便的安装与布线。其卓越性能使传感器能够在高测量频率下提供精确的测量结果。

坚固耐用的传感器设计（IP��） 出色的抗冲击和抗振动能力 最高环境光补偿
可达 ��,��� lux

 极高的温度稳定性 



测量光斑尺寸为 �.� x �� µm
可检测最微小的细节

适用于机器人应用

��

超小光斑检测
最小细节与结构

 

通过传感器中特殊的透镜装置对激光束进行聚焦，可在目标表面生成一
个小光斑。这一微小光斑是实现高空间分辨率的关键，确保能够检测到
最小的物体和细节。

适用于拖链和机器人
其坚固耐用的设计使 optoNCDT 传感器即使在高加速度环境下（例如在
机械臂末端执行器处）也能正常工作。该系列传感器结构紧凑，集成了
控制器，且配备与机器人适配的电缆，因此可广泛应用于机器人以及各
类移动系统中的多种测量任务。

优势 & 卓越特性
optoNCDT 激光传感器

板材厚度的快速测量

多轨迹与厚度测量
可实现同步

 

当使用多个激光传感器来测量多条轨迹或厚度时，需要进行同步操作。
同步可确保传感器的测量值在同一时间被记录下来。
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主动表面补偿技术能够提供稳定的
距离信号控制，且不受目标物体颜
色或亮度的影响。

实时表面补偿功能可针对当前测量
周期内不断变化的反射特性进行补
偿。该功能会根据测量对象的表面
特性，实时控制每一个单独的激光
脉冲。

改进动态范围的先进实时表面补偿
技术，能够实现更为精确的实时表
面补偿。该技术可确保对波动反射
率进行最大程度的补偿，同时生成
高精度的稳定测量值。

高级表面补偿功能采用创新算法，
即使在要求严苛的表面上也能实现
稳定的测量结果。

针对变化表面的高精度测量
optoNCDT 传感器配备智能控制功能，无论测量对象的颜色和亮度
如何，都能在明暗过渡场景下确保信号的高度稳定性。该功能可针
对当前或下一个曝光周期，对曝光时间或曝光时的光照量进行最佳
调节。这些控制机制即使在动态测量过程中，也能使信号曲线保持
平稳，不会出现异常波动。

mm

t

mm

t

mm

t

mm

t

比较：optoNCDT 传感器的表面补偿功能（左图）和传统传感器在反射情况
发生变化时的错误测量值（右图）

 

适用于快速控制与定位
在测量低反射率的表面或快速移动的物体时，需要高测量频率。optoNCDT 传感器具备高测量频率，同时
能进行表面补偿，因此能够可靠地检测动态过程。
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在测量设备中定位测量头
optoNCDT 激光三角测量传感器用于快速定位测量头。凭借其先进的
传感器技术，激光传感器能够实现对测头的精确控制。

传感器: optoNCDT ����

打印头定位和焦点控制
在打印过程中，打印头的精确高度是影响最终产品质量的关键因素。针对不同材料表面
进行高速距离测量，并实现可靠的边缘检测，能够使其快速做出调整。

传感器: optoNCDT ����

装配过程中的高分辨率检测
在 PCB 装配过程中，使用 optoNCDT 激光传感器来检查元件是否存
在及其位置。无论表面反射情况如何，这些传感器都能提供精确的
测量结果，并且能够可靠地检测到哪怕是最微小的元件。

传感器: optoNCDT ����

应用示例
optoNCDT 激光传感器
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机器人应用中的位置检测
在机器人自动化加工过程中，需要实现精确定位。因此，会采用
 optoNCDT 激光传感器来进行距离测量。得益于该传感器设计紧
凑，配有集成控制器，非常适合集成到机器人及其末端执行器上。

传感器: optoNCDT ����

涂层电极的厚度测量
为确保电池薄膜质量均匀一致，需对涂层厚度进行测试。optoNCDT
 激光传感器可实现亚微米级分辨率。所测得的厚度值用于控制涂层
的涂覆过程，并用于质量保证。

传感器: optoNCDT ����LL

高速铁路线路磨损的测量
在高速轨道的维护工作中，会使用专门的测量轨道车。这些轨道车
配备了 optoNCDT ����LL 激光位移传感器，该传感器能够以高测
量频率检测到轨道的距离。这些坚固耐用的传感器几乎不受反射光
波动和环境光的影响。

传感器: optoNCDT ����LL

全自动激光焊接中的距离控制
为将焊接头精准定位至合适距离，使用了 optoNCDT 激光传感器。
这些传感器能够高精度地测量与钢板间距。由于其对环境光具有
极高的抗干扰能力，因此非常适合用于焊接自动化中的测量任务。

传感器: optoNCDT ����
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同类产品中的佼佼者：
紧凑、精确且速度更快

 

optoNCDT �x�� 激光传感器堪称同类产品中的翘楚。这些传感器将
速度、尺寸和性能独特地结合在一起。激光传感器广泛应用于自动
化技术的各个领域，如机械制造、�D 打印和机器人技术等，用于位
移、距离及位置的精确测量。

optoNCDT �x�� 系列传感器采用了智能表面控制功能。其主动表面
补偿（ASC）技术可确保在目标表面颜色或亮度发生变化的情况下，
仍能获得稳定的测量结果。

工业系列应用的理想选择
不同的输出信号使得盖传感器能够集成到工厂和机器控制系统中。除
模拟电压和电流输出外，数字 RS��� 接口还可提供来自传感器的距离
信息。由于具备通用设置和评估功能，optoNCDT �x�� 系列传感器可
满足工业批量生产及 OEM 应用的所有要求。

微型设计的高精度激光传感器
optoNCDT ���� / ���� / ����

测量频率可达 � kHz

模拟量 (U/I) / RS��� / PROFINET / 
EtherNet/IP / EtherCAT

主动表面补偿

重复性 �.� µm

系列应用和
OEM 应用的理想选择

重量轻，
适用于高加速度应用

精心设计打造，针对专门的应用场景

高级自动化
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应用示例

以最小空间实现最高精度
小巧的尺寸搭配轻量化设计，开拓了全新的应用领域。提供可选择
的连接器类型（即电缆或 pigtail）与紧凑的尺寸相结合，将传感器
的安装工作量降至最低。

如今性能更加强大！
optoNCDT �x�� 传感器已针对工业系列应用进行了优化。此外，其
坚固耐用的 IP�� 级传感器防护外壳使其能够适应工业环境，即使在
高加速度的情况下也能正常使用。高性能 D/A 转换器可在模拟输出
实现 �� 位分辨率。因此，该传感器能够获得更为精确的测量结果。
而且，测量频率提升了一倍，现在可进行更快速的测量。

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ���� �� - ��� mm � µm �.�� %

optoNCDT ���� �� - ��� mm � µm �.�� %

optoNCDT ���� �� - ��� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����LL �� - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����CL� �� - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

打印头间距控制电池电芯膨胀监测车削零件的尺寸控制
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点激光 - optoNCDT ����

技术参数
optoNCDT ���� / ����

型号 ILD����-�� ILD����-�� ILD����-�� ILD����-��� ILD����-��� ILD����-���

测量范围 �� mm �� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm �� mm �� mm ��� mm

量程中点 �� mm ��.� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程终点 �� mm �� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

测量频率 [�] � 个可调频率: � kHz / � kHz / �.� kHz / �.�� kHz

线性度 [�]
< ±�� µm < ±�� µm < ±�� µm < ±��� µm < ±��� µm < ±��� µm … ���� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % … �.�� % FSO

重复性 [�] � µm �.� µm � µm �� µm �� µm �� µm

温度稳定性 [�] ±�.��� % FSO / K ±�.�� % FSO / K

光斑直径 [�]

SMR �� x ��� µm ��� x ��� µm �� x ��� µm

��� x ���� µm ��� x ���� µm ��� x ���� µmMMR �� x �� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

EMR ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

最小 Ø �� x �� µm  
 在 �� mm 处

�� x �� µm  
 在 �� mm 处

�� x �� µm  
 在 �� mm 处 - - -

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm (红光)    

激光等级 符合 IEC �����-�: ���� 标准的 � 级

允许的环境光 [�] ��,��� lx �,��� lx

电源电压 �� ... �� VDC

功耗 < � W (�� V)

信号输入 � x HTL 激光开/关；� x HTL 多功能输入：触发输入，零点设置，示教

数字接口 RS��� (�� 位)

模拟量输出 �... �� mA（�� 位，可在测量范围内自由扩展）

开关量输出 � x 错误输出：npn、pnp、推挽式

连接 集成电缆 � 米，末端散线，最小弯曲半径 �� mm（固定安装）

安装方式 通过两个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) 三个轴向，各承受 �� g / � ms 的冲击，每轴 ���� 次冲击

振动 (DIN EN �����-�-�) 三轴方向，各承受 �� g / ��…��� Hz 的振动，两个方向，每个方向 �� 个循环

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 �� 克（不含电缆），约 ��� 克（含电缆）

控制和显示单元 [�] 按键功能：归零、示教、恢复出厂设置；通过网页界面进行设置；�  x 颜色 LED 灯用于显示电源/状态
[�] 出厂设置为 � kHz，若要修改出厂设置，需使用 IF����/USB 转换器（参见附件）
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值滤波为 �
[�] 只有将传感器安装在金属传感器支架上时，才能达到指定的数值。必须确保传感器与支架之间有良好的散热效果
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
[�] 光源：灯泡
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）



��

点激光 - optoNCDT ����

型号 ILD����-�� ILD����-�� ILD����-�� ILD����-��� ILD����-��� ILD����-���

测量范围 �� mm �� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm �� mm �� mm ��� mm

量程中点 �� mm ��.� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程终点 �� mm �� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

测量频率 [�] � 个可调频率: � kHz / � kHz / � kHz / �.� kHz / �.�� kHz

线性度 [�]
< ±�� µm < ±�� µm < ±�� µm < ±��� µm < ±��� µm < ±��� µm … ±���� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� … ±�.�� % FSO

重复性 [�] � µm �.� µm � µm �� µm �� µm �� µm

温度稳定性 [�] ±�.��� % FSO / K ±�.�� % FSO / K

光斑直径 [�]

SMR �� x ��� µm ��� x ��� µm �� x ��� µm

��� x ���� µm ��� x ���� µm ��� x ���� µmMMR �� x �� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

EMR ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

最小 Ø �� x �� µm  
在 �� mm 处

�� x �� µm  
在 �� mm 处

�� x �� µm  
在 �� mm 处 - - -

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm (红光)   

激光等级 符合 IEC �����-�: ���� 标准的 � 级

允许的环境光 [�] ��,��� lx ��,��� lx �,��� lx

电源电压 �� ... �� VDC

功耗 < � W (�� V)

信号输入 � x HTL 激光开/关；� x HTL 多功能输入：触发输入，零点设置，示教

数字接口 [�] RS��� (�� 位) / EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

模拟量输出 �... �� mA（�� 位，可在测量范围内自由扩展）

开关量输出 � x 错误输出：npn、pnp、推挽式

连接 集成电缆 � 米，末端散线，最小弯曲半径 �� mm（固定安装）

安装方式 通过两个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) 三个轴向，各承受 �� g / � ms 的冲击，每轴 ���� 次冲击

振动 (DIN EN �����-�-�) 三轴方向，各承受 �� g / ��…��� Hz 的振动，两个方向，每个方向 �� 个循环

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 �� 克（不含电缆），约 ��� 克（含电缆）

控制和显示单元 [�] 按键功能：归零、示教、恢复出厂设置；带预设参数配置功能的网页界面；�  x 颜色 LED 灯用于显示电源/状态
[�] 出厂设置为 � kHz，若要修改出厂设置，需使用 IF����/USB 转换器（参见附件）
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值滤波为 �
[�] 只有将传感器安装在金属传感器支架上时，才能达到指定的数值。必须确保传感器与支架之间有良好的散热效果。
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
[�] 光源：灯泡
[�] 对于 EtherCAT、PROFINET 和 EtherNet/IP，需要通过接口模块进行连接（参见附件）
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）
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点激光 - optoNCDT ����

技术参数
optoNCDT ����
optoNCDT ���� (标准技术参数)

型号 ILD����-�� ILD����-�� ILD����-�� ILD����-��� ILD����-��� ILD����-���

测量范围 �� mm �� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm �� mm �� mm ��� mm

量程中点 �� mm ��.� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程终点 �� mm �� mm �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

线性度 [�]
< ±� µm < ±�� µm < ±�� µm < ±�� µm < ±��� µm < ±��� … ±���� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.� … ±�.� % FSO

重复性 [�] �.� µm � µm � µm � µm � µm �� … �� µm

温度稳定性 [�] ±�.��� % FSO / K ±�.�� % FSO / K

光斑直径 [�]

SMR �� x ��� µm ��� x ��� µm �� x ��� µm

��� x ���� µm ��� x ���� µm ��� x ���� µmMMR �� x �� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

EMR ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

最小 Ø �� x �� µm 
在 �� mm 处

�� x �� µm 
在 �� mm 处

�� x �� µm 
在 �� mm 处 - - -

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm (红光)    

激光等级 符合 IEC �����-�: ���� 标准的 � 级

允许的环境光 [�] ��,��� lx ��,��� lx ��,��� lx
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值为 �
[�] 只有将传感器安装在金属传感器支架上时，才能达到指定的数值。必须确保传感器与支架之间有良好的散热效果
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
[�] 光源：灯泡

型号 ILD����-xx

测量频率 [�] �  个可调频率: � kHz / � kHz / � kHz / � kHz / �.� kHz / �.�� kHz

电源电压 �� ... �� VDC

功耗 < � W (�� V)

信号输入 � x HTL 激光开/关；� x HTL 多功能输入：触发输入，零点设置，示教

数字接口 [�] RS��� (�� 位) / EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

模拟量输出 [�] �... �� mA / �... � V，带 PCF����-�/U 电缆（�� 位，可在测量范围内自由扩展）

开关量输出 � x 错误输出：npn、pnp、推挽式

连接 集成电缆 � 米，末端散线，最小弯曲半径 �� mm（固定安装）或集成尾纤 �.� 米，
带 �� 针 M�� 插头（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

安装方式 通过两个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) 三个轴向，各承受 �� g / � ms 的冲击，每轴 ���� 次冲击

振动 (DIN EN �����-�-�) 三轴方向，各承受 �� g / ��…��� Hz 的振动，两个方向，每个方向 �� 个循环

防护等级 (DIN EN �����) [�] IP��

材料 铝外壳

重量 约 �� 克（含尾纤），约 ��� 克（含电缆）

控制和显示单元 [�] 按键功能：归零、示教、恢复出厂设置；网页界面设置功能：可调预设、峰值选择、视频信号、
可自由选择的平均处理方式、数据缩减、设置管理；�  x 颜色 LED 灯用于显示电源/设备运行状态

[�] 出厂设置为 � kHz，若要修改出厂设置，需使用 IF����/USB 转换器（参见附件）
对于 � 级激光等级的型号，最大测量频率为 � kHz
[�] 对于 EtherCAT、PROFINET 和 EtherNet/IP，需要通过接口模块进行连接（参见附件）
[�] 对于 � 级激光等级的型号，D/A 转换采用 �� 位
[�] � 级激光等级的型号具备 IP�� 防护等级
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）



��

� 级激光等级 - optoNCDT  ���� CL�

线激光 - optoNCDT  ����LL

型号 ILD����-��CL� ILD����-��CL� ILD����-��CL�

测量范围 �� mm �� mm �� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm

量程中点 �� mm ��.� mm �� mm

量程终点 �� mm �� mm �� mm

线性度 [�]
< ±� µm < ±�� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO

重复性 [�] �.� µm � µm � µm

温度稳定性 [�] ±�.��� % FSO / K

光斑直径 [�]

SMR �� x ��� µm ��� x ��� µm �� x ��� µm

MMR �� x �� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

EMR ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

最小 Ø �� x �� µm 在 �� mm 处 �� x �� µm 在 �� mm 处 �� x �� µm 在 �� mm 处

光源 半导体激光器 < �.�� mW，��� nm (红光)

激光等级 符合 DIN EN �����-�: ����-�� 标准的 � 级

允许的环境光 [�] ��,��� lx
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值为 �
[�] 只有将传感器安装在金属传感器支架上时，才能达到指定的数值。必须确保传感器与支架之间有良好的散热效果
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
[�] 光源：灯泡

型号 ILD����-��LL ILD����-��LL ILD����-��LL

测量范围 �� mm �� mm �� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm

量程中点 �� mm ��.� mm �� mm

量程终点 �� mm �� mm �� mm

线性度 [�]
< ±� µm < ±�� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO

重复性 [�] �.� µm � µm � µm

温度稳定性 [�] ±�.��� % FSO / K

光斑直径 [�]

SMR ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� µm x ���� µm

MMR �� x ��� µm �� x ��� µm ��� µm x ���� µm

EMR ��� x ��� µm ��� x ���� µm ��� µm x ���� µm

最小 Ø �� x ��� µm 在 �� mm 处 �� x ��� µm 在 ��.� mm 处 ��� x ���� µm 在 ��.� mm 处

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm (红光)    

激光等级 符合 IEC �����-�: ���� 标准的 � 级

允许的环境光 [�] ��,��� lx
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值为 �
[�] 只有将传感器安装在金属传感器支架上时，才能达到指定的数值。必须确保传感器与支架之间有良好的散热效果
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
基于模拟的 ��/�� 刀口法所确定的线形激光光斑直径
[�] 光源：灯泡
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�x M� 螺纹孔
或作为M�螺丝的安装孔

保持此区域
无其他光源及其反射光

信号光反射边界

激光

SM
R

M
R

接头（传感器端）

 ��.� 

 �
� 

 M
��

 

（尺寸单位 mm，不按比例） 
MR = 测量范围；SMR = 测量范围起点；
MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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optoNCDT ����/����/���� 系列附件

电源单元
PS���� 
(电源 �� V / �.� A，输入 ��� - ��� VAC，输出 �� VDC / �.� A，
可安装于 ��mm x �.�mm 对称标准导轨上，
符合 DIN ����� 标准）

防护薄膜
适用于 ILD�x�� 的透明保护膜，尺寸为 �� × �� mm 

供货范围

 ▪ � ILD�x�� 传感器
 ▪ � 份装配说明
 ▪ � 份数字校准协议，可通过网页界面访问
 ▪ 配件 (� 颗 M� 螺丝和 � 个垫圈)

产品型号标识

ILD����- �� LL CL�
激光等级  
无标识：�级（标准）
CL�：� 级（仅适用于 ILD����）

激光类型
无标识：红色点激光（标准）
LL：窄线激光（仅适用于 ILD����）

测量范围 mm

系列
ILD����：适用于 OEM 和系列应用的紧凑型激光传感器
ILD����：紧凑型激光三角位移传感器
ILD����：智能激光三角位移传感器

安装方式

4,8 ... 20

螺栓连接 直接固定

M2x25 M3



��

连接方式
optoNCDT ���� / ���� / ����

传感器 电缆 类型

ILD����-xx

集成电缆  
长度 � m

末端散线

ILD����-xx
ILD����-xx
ILD����-xxLL

集成电缆  
长度 � m

连接方式和附件
电源电压连接  
电源单元 PS����

RS��� 转 USB 接口模块  
 
IF����/USB
IC����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT

带集成电缆的传感器

电缆直径:  �.�� ±�.� mm
拖链适配： 否
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … ��� °C (移动) 
 -�� … ��� °C (静止)
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

连接方式和附件
电源电压连接  
电源单元 PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB
IC����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT

用于同步数据采集的接口卡
IF����PCIe / IF����E

从 RS��� 转换为 USB 的 � 通道接口模块
IF����/USB

用于最多 � 个传感器信号的 D/A 转换与评估的控制器 
双处理单元

用于连接多达 � 个传感器的以太网接口模块
IF����/ETH

适用于拖链的延长线和适配器电缆

电缆直径:  �.� ±�.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否（可根据需求选配）
温度范围：  -�� … �� °C
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

传感器 电缆 类型

ILD����-xx
ILD����-xxLL

延长电缆尾纤  
长度 � m / � m / �� m / �� m
产品编码 型号
�������� PCF����-�/I
�������� PCF����-�/I
�������� PCF����-��/I
�������� PCF����-��/I
�������� PCF����-�/U
�������� PCF����-�/U
�������� PCF����-��/U
�������� PCF����-��/U

末端散线

用于 PC 接口卡的适配器电缆
长度 � m / � m / �� m
产品编码 型号
�������� PCF����-�/IF����
�������� PCF����-�/IF����
�������� PCF����-��/IF����

Sub-D

用于传感器计算的适配器电缆
长度 � m / � m / � m
产品编码 型号
�������� PCF����-�/C-Box
�������� PCF����-�/C-Box
�������� PCF����-�/C-Box

Sub-D

用于传感器计算的适配器电缆
长度 � m
产品编码 型号
�������� PCE����-�/M��

M��
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输入 电缆 类型

� x Sub-D

(PCF����-x/
IF����)

用于通过 Sub-D 连接器连接两个传感器
的适配电缆  
长度 �.� m

Sub-D
产品编码 型号
������� IF����-Y 适配电缆

连接方式和附件
用于同步数据采集的接口卡
IF����PCIe / IF����E

从 RS��� 转换为 USB 的 � 通道接口模块
IF����/USB

其他电缆

电缆直径：  �.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … �� °C
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)
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新一代激光传感器
optoNCDT ���� 激光传感器专为动态位移、距离和位置测量而设
计，其将卓越的性能、精巧的设计与强大的集成能力完美结合于
一体。该传感器内置的高性能控制器能够快速且高精度地处理并
输出测量值。

这些创新传感器在需要极致精度与最新技术相结合的场景下得到
了广泛使用，例如在精密自动化、汽车制造、�D 打印以及坐标
测量机等领域。

先进的表面补偿⸺  
针对高要求表面的智能曝光控制
optoNCDT ���� 激光传感器配备了智能表面控制功能。借助创新
算法，即使在反射率不断变化的苛刻表面上进行测量时，也能获
得稳定的测量结果。此外，这些新算法还能补偿高达 ��,��� lux 
的环境光影响。因此，这些传感器在其同类产品中具有最高的抗
环境光干扰能力，甚至可在强光照射环境下使用。

用于精确测量的智能激光传感器
optoNCDT ����

适用于常见表面

测量频率可达 �� kHz

模拟量 (U/I) / RS��� / PROFINET / 
EtherNet/IP / EtherCAT

具备高级表面补偿功能

重复性 <�.� µm

系列应用和 OEM 应用的
理想选择

最高抗环境光干扰能力

高抗冲击和抗振动能力

先进的表面补偿
对于快速变化的表面，曝光控制
能够实现可靠的测量结果。

最新款 optoNCDT ���� 激光三角测量传感器还配备了集成工业以太网接口。根据型号不同，您可以通过 EtherCAT、EtherNet/IP 或 PROFINET 
将传感器的全部性能集成到您的 PLC 中，无需任何额外的接口模块。无时间延迟的实时数据，同时还能减少安装和布线的工作量。传感器参数
可直接通过工业以太网设置，也可通过网页接口设置。对于高速测量应用，传感器提供了过采样功能，根据现场总线的不同，检测或传输测量
数据的速度达到总线周期的八倍。

工业以太网，易于集成

精心设计打造，针对专门的应用场景

高级自动化
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打印头的距离测量 电极膜的厚度测量 轮胎的磨损检测

专利安装设计
传感器更换时安装简便且具有高重复性

简单安装与初始操作
使用安装套筒安装传感器时，传感器会自动调整至正确位置。这一设计
使得传感器更换更为简便，同时在完成测量任务时能实现更高的精度。
由于该激光传感器尺寸小巧，还可以集成在狭小的空间内。

应用示例

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ���� � - ��� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����LL � - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

采用两步测量值平均处理后，在测量边缘时（右图）能够得到平滑的
信号曲线，否则会出现干扰信号（左图）。

基于智能信号优化的最高稳定性
首次采用了两步测量值平均功能来优化信号。该功能可确保在边缘
和台阶处能够获得平滑的信号。特别是在运动部件进行高速测量时
，测量值平均功能能够确保信号曲线的精确性。
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optoNCDT ���� (标准技术参数)

技术参数
optoNCDT ����

型号 ILD����-xx

测量频率 [�] � 个可调频率：�� kHz / � kHz / � kHz / � kHz / � kHz / ��� Hz / ��� Hz

温度稳定性 [�] ±�.��� % FSO / K

光源 半导体激光器 ≤� mW，��� nm（红光），激光等级 �

激光等级 符合 IEC �����-�: ���� 标准的 � 级（可根据要求提供 � 级）

电源电压 �� … �� VDC

功耗 < � W (�� V)

信号输入
� x HTL/TTL 激光开/关；
� x HTL/TTL 多功能输入：触发输入、从属输入、零点设置、主控输入、示教输入；
� x RS��� 同步输入：触发输入、同步输入、主控/从属、主控/从属交替

数字接口 [�] RS���（�� 位）/ EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

模拟量输出 �... �� mA / �… � V / �… �� V（�� 位，可在测量范围内自由扩展）

开关量输出 �x 开关量输出（错误和限值）：npn、pnp、推挽式

连接
集成电缆 � 米，末端散线，最小弯曲半径 �� mm（固定安装）
或集成尾纤 �.� 米，带 �� 针 M�� 插头；
可选延长至 � m / � m / � m / �� m （请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 
 

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) �� g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 ��� 克（含尾纤），约 ��� 克（含电缆）

控制和显示单元 [�]
选择和功能键：接口选择、主控（归零）、示教、预设、质量滑块、频率选择、恢复出厂设置；
网页界面设置功能：特定应用预设、峰值选择、视频信号、自由选择平均值、数据缩减、设置管理；
� x 彩色 LED 灯用于显示电源/状态

[�] 出厂设置：测量频率 � kHz，中值平均 �；若要修改出厂设置，需使用 IF����/USB 转换器（参见附件）
[�]  关于测量范围中段的数字输出；只有在将传感器安装在金属传感器支架上时，才能达到规定的数值。

必须确保传感器与支架之间有良好的热传导。该数值在 ��°C 至 ��°C 范围内有效。
 

[�] EtherCAT、PROFINET 和 EtherNet/IP 需要通过接口模块连接（参见附件）
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）
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带集成工业以太网接口的 optoNCDT  ����（标准技术参数）

型号 带集成工业以太网接口的 ILD����-xx

测量频率 [�] � 个可调频率：�� kHz / � kHz / � kHz / � kHz / � kHz / ��� Hz / ��� Hz

温度稳定性 [�] ±�.��� % FSO / K

光源 半导体激光器 ≤� mW，��� nm（红光），激光等级 �

激光等级 符合 IEC �����-�: ���� 标准的 � 级（可根据要求提供 � 级）

电源电压 [�] �� … �� VDC 或 PoE

功耗 < � W (�� V)

信号输入 � x HTL/TTL 激光开/关

数字接口 EtherCAT / EtherNet/IP / PROFINET

连接 集成尾纤 �.� m，带 �� 针 M�� 插头；可选延长至 � m / � m / � m
（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) �� g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 ��� 克（含尾纤）

控制和显示单元 [�]
按键功键：恢复出厂设置、切换操作模式；
网页设置界面：特殊应用预设、峰值选择、视频信号、自由选择的平均值、数据缩减、设置管理；
� x 颜色 LED 用于显示电源 / 状态;

 
 

[�] 最大测量频率取决于现场总线类型和总线周期时间；出厂设置：测量频率为 � kHz，中值平均 �
[�]  关于测量范围中段的数字输出；只有在将传感器安装在金属传感器支架上时，才能达到规定的数值。

必须确保传感器与支架之间有良好的热传导。该数值在 ��°C 至 ��°C 范围内有效。
 

[�] PROFINET 不支持 PoE 功能
[�] 通过网线与电脑连接（使用 EtherCAT 时：传感器处于以太网设置模式）
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技术参数
optoNCDT ����

点激光 - optoNCDT  ���� / 测量范围 �� - ���  

点激光 - optoNCDT ���� / 测量范围 � - ��

型号 ILD����-� ILD����-� ILD����-�� ILD����-��

测量范围 � mm � mm �� mm �� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm �� mm

量程中点 �� mm �� mm �� mm ��.� mm

量程终点 �� mm �� mm �� mm �� mm

线性度 [�]
< ±� µm < ±�.� µm < ±� µm < ±� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

重复性 [�] < �.� µm < �.�� µm < �.� µm < �.� µm

光斑直径 [�]

SMR �� x �� µm �� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

MMR �� x �� µm �� x �� µm �� x �� µm �� x �� µm

EMR �� x �� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

最小 Ø �� x �� µm 在 �� mm 处 �� x �� µm 在 �� mm 处 �� x �� µm 在 �� mm 处 �� x �� µm 在 �� mm 处

允许的环境光 ��,��� lx
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 在 � kHz 测量频率下测得的典型值，中位数为 �
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
光斑直径采用高斯拟合（完整 �/e² 宽度）的方式通过点状激光进行测定；对于 ILD����-� 型号：采用模拟的 ��/�� 刀口法进行测定。

型号 ILD����-�� ILD����-��� ILD����-��� ILD����-���

测量范围 �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm ��� mm

量程中点 �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程终点 �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

线性度 [�]
< ±�� µm < ±�� µm < ±��� µm < ±��� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

重复性 [�] < �.� µm < � µm < � µm < �� … �� µm

光斑直径 [�]

SMR ��� x ��� µm ��� x ��� µm

��� x ���� µm ��� x ���� µmMMR �� x ��� µm ��� x ��� µm

EMR ��� x ��� µm ��� x ��� µm

最小 Ø �� x �� µm 在 �� mm 处 ��� x ��� µm 在 �� mm 处 - -

允许的环境光 ��,��� lx ��,��� lx ��,��� lx ��,��� lx
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 在 � kHz 测量频率下测得的典型值，中位数为 �
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
光斑直径采用高斯拟合（完整 �/e² 宽度）的方式通过点状激光进行测定；对于 ILD����-� 型号：采用模拟的 ��/�� 刀口法进行测定。
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线激光 - optoNCDT ����LL

型号 ILD����-�LL ILD����-�LL ILD����-��LL ILD����-��LL ILD����-��LL

测量范围 � mm � mm �� mm �� mm �� mm

量程起点 �� mm �� mm �� mm �� mm �� mm

量程中点 �� mm �� mm �� mm ��.� mm �� mm

量程终点 �� mm �� mm �� mm �� mm �� mm

线性度 [�]
< ±� µm < ±�.� µm < ±� µm < ±� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

重复性 [�] < �.� µm < �.�� µm < �.� µm < �.� µm < �.� µm

光斑直径 [�]

SMR �� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� µm x ���� µm

MMR �� x ��� µm �� x ��� µm �� x ��� µm �� x ��� µm ��� µm x ���� µm

EMR �� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ���� µm ��� µm x ���� µm

最小 Ø �� x ��� µm 
在 �� mm 处

�� x ��� µm 
在 �� mm 处

�� x ��� µm 
在 �� mm 处

�� x ��� µm 
在 ��.� mm 处

��� x ���� µm 
在 �� mm 处

允许的环境光 ��,��� lx
[�] 与数字输出相关; FSO = 满量程输出
以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 在 � kHz 测量频率下测得的典型值，中位数为 �
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
基于模拟的 ��/�� 刀口法所确定的线形激光光斑直径
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MR SMR X Y

� �� �� �

� �� �� �

�� �� �� ��

�� �� �� ��

�� �� �� ��

��� �� �� ��

��� �� �� ���

��� ��� �� ���

（尺寸单位 mm，不按比例） 
MR = 测量范围; SMR = 测量范围起点
MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点

接头（传感器端）
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产品型号标识

ILD����- � LL CL�B EtherCAT

接口
无标识：RS���、电流、电压（标准型）
集成现场总线：EtherCAT、EtherNet/IP、PROFINET

激光等级  
无标识：�级（标准）
�B：可按需提供
�R：可按需提供

激光类型
无标识：红色点激光（标准）
LL：线激光

测量范围 mm

系列
ILD����：用于先进自动化的激光位移传感器

optoNCDT ����/���� 系列附件

电源单元
PS����（电源 �� V / �.� A，输入 ��� - ��� VAC，
输出 �� VDC / �.� A，可安装于 ��mm x �.�mm 
对称标准导轨上，符合 DIN ����� 标准）

防护薄膜
适用于 ILD���� 的透明保护膜，尺寸为  �� x �� mm 

防护外壳
配备空气净化和冷却功能，参见第 �� 页

供货范围

 ▪ � 个传感器 ILD����/����
 ▪ � 份装配说明
 ▪ � 份校准协议
 ▪ 附件（� 个对中套筒，� 个 M� x �� 螺钉）

安装方式

最小 ��

螺栓连接 直接固定

M�x�� M�
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连接方式
optoNCDT ����

传感器 电缆 类型

ILD����-xx
ILD����-xxLL

ILD����-xx

延长电缆尾纤  
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 型号
�������� PC����-�/OE
�������� PC����-�/OE
�������� PC����-�/OE
�������� PC����-��/OE 末端散线

用于 PC 接口卡的适配器电缆
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 型号
�������� PC����-�/IF���� PCIE
�������� PC����-�/IF���� PCIE
�������� PC����-�/IF���� PCIE
�������� PC����-��/IF���� PCIE

Sub-D

用于传感器计算的适配器电缆
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 型号
�������� PC����-�/C-Box
�������� PC����-�/C-Box
�������� PC����-�/C-Box
�������� PC����-��/C-Box

Sub-D

用于传感器计算的适配器电缆
长度 � m
产品编码 型号
�������� PCE����-�/M��

M��

适用于拖链环境的带尾纤传感器的连接电缆

电缆直径：  �.� ±�.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：                      -�� … �� °C (移动) (最高 +��� °C，最多 ���� 小时)
 -�� … �� °C (静止)
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)
 > �� mm (拖链)

带集成电缆的传感器的连接方式

电缆直径：  �.�� ±�.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … �� °C (移动)
 -�� … �� °C (静止)
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

连接方式和附件
电源电压连接  
电源单元 PS����

RS��� 转 USB 接口模块  
IF����/USB
IC����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT

连接方式和附件
连接电源电压  
PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB
IC����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT

用于同步数据采集的接口卡
IF����PCIe / IF����E

从 RS��� 转换为 USB 的 � 通道接口模块
IF����/USB

用于最多 � 个传感器信号的 D/A 转换与评估的控制器 
双处理单元

用于连接多达 � 个传感器的以太网接口模块 
IF����/ETH

 

传感器 电缆 类型

LD����-xx
ILD����-xxLL

ILD����-xx
集成电缆长度 � m 末端散线
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传感器 电缆 类型

ILD����-xx-PROFINET*
ILD����-xxLL-PROFINET*
ILD����-xx-EtherCAT
ILD����-xxLL-EtherCAT
ILD����-xx-EtherNet/IP
ILD����-xxLL-EtherNet/IP

PoE 连接电缆，带激光开/关硬件  
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 描述
�������� PC����-IE-�/OE-RJ��
�������� PC����-IE-�/OE-RJ��
�������� PC����-IE-�/OE-RJ��
�������� PC����-IE-��/OE-RJ��

末端散线  
& RJ��

ILD����-xx-EtherCAT
ILD����-xxLL-EtherCAT
ILD����-xx-EtherNet/IP
ILD����-xxLL-EtherNet/IP

PoE 连接电缆，带激光开/关软件
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 描述
�������� PC����-IE-�/RJ��
�������� PC����-IE-�/RJ��
�������� PC����-IE-�/RJ��
�������� PC����-IE-��/RJ��

RJ��

*使用 PROFINET 无法实现 PoE

连接方式和附件

信号/电源 PoE

可选：PoE 交换机

带集成工业以太网接口的传感器连接电缆

电缆直径：   �.� ±�.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：   -�� … �� °C (移动)
  -�� … �� °C (静止)
弯曲半径：   > �� mm (固定安装)
  > �� mm (动态)

传感器 电缆 类型

LD����-xx
ILD����-xxLL

ILD����-xx

延长电缆尾纤  
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 型号
�������� PC����R-�/OE
�������� PC����R-�/OE
�������� PC����R-�/OE
�������� PC����R-��/OE 末端散线

连接方式和附件
连接电源电压  
PS����

RS��� 转 USB 接口模块  
IF����/USB
IC����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT

适用于机器人的连接电缆

电缆直径：  约 �.� mm
拖链适配： 否
机器人适配： 是
温度范围：  -�� … �� °C (移动)
 -�� … �� °C (静止)
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

连接方式和附件
用于同步数据采集的接口卡
IF����PCIe / IF����E

四通道 USB 转换器 & 参数设置  
IF����/USB

其他电缆

电缆直径：  �.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … �� °C
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

输入 电缆 类型

� x Sub-D

(PC����-x/
IF���� PCIE)

用于通过 Sub-D 连接器连接两个传感器
的适配电缆  
长度 �.� m
产品编码 描述
������� IF����-Y 适配电缆 Sub-D
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具备高动态性能与高精度的激光传感器
optoNCDT ����

适用于常见表面

测量频率可调，
最高 ��.�� kHz

 

模拟量 (U/I) / RS��� / Ethernet / 
EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

高级实时表面补偿  

分辨率 �.�� µm

适用于漫反射和镜面反射表面

optoNCDT ���� 系列传感器是德国米铱公司激光传感器中的高端产品
系列。该传感器将全部电子元件集成在一个紧凑的传感器外壳中，这
在同类传感器中属于独有的特性。这款高精度激光传感器的测量频率
可调，最高达 ��.�� kHz，适用于对速度要求极高的应用场景，例如振
动监测或对复杂表面进行测量。配备特殊对准功能后，它即可用于漫
反射表面，也可用于直接反射表面。

 

用户友好的网页界面，易于操作
optoNCDT ���� 激光传感器可通过网页界面进行操作，该界面提供了
多种处理测量值和信号的功能，例如峰值选择、视频信号的滤波以及
信号屏蔽。

高要求表面的快速曝光控制
全新的 A-RTSC（高级实时表面补偿）功能是在成熟的 RTSC 技术基础
上发展而来的，其动态范围得到改进，能够在测量过程中实现更精确
的实时表面补偿。这意味着传感器不会受到快速变化的表面反射的影
响，并能提供稳定的测量结果。
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辊筒的径向跳动检测金属带材的平面度检测镀膜玻璃的距离测量

应用示例

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ���� � - ��� mm �.�� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����BL � - �� mm �.�� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����LL � - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����-�DR � mm �.�� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ���� �� - �� mm �.� µm 从 �.�� % 起

多功能用途
optoNCDT ���� 传感器可在多种测量模式下运行：在标准模式下，可用
于对漫反射材料进行距离测量。此外，该传感器还可用于对具有反射性
和闪亮表面（镜面反射）进行距离测量。

漫反射表面的距离测量 镜面反射表面的距离测量 镜面反射表面的高精度距离测量
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optoNCDT ���� (标准技术参数)

技术参数
optoNCDT ����

点激光 - optoNCDT ���� / 测量范围 � - �� 

型号 ILD��x�-xx

测量频率 [�] � 个可调频率：��.�� kHz / �� kHz / �� kHz / �� kHz / � kHz / �.� kHz / �.� kHz

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm（红光）    

激光等级 符合 DIN EN �����-�: ����-�� 标准的 � 级（可选 �R 级）

允许的环境光 ��,���…��,��� lx

电源电压 �� … �� VDC

功耗 < � W (�� V)

信号输入 激光开/关、同步输入、触发输入

数字接口 [�] RS��� (�� 位) / Ethernet / EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

模拟量输出 [�] � … �� mA / � … � V / � … �� V / ±� V / ±�� V

同步 可进行同步测量或交替测量

连接 集成尾纤 �.�� m，带 �� 针电缆插头；
最小弯曲半径 �� mm（固定安装），可选延长至 � m / � m / � m（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

安装方式 通过三个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) � g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

重量 约 ��� g（含尾纤）

控制和显示单元 [�] 网页界面设置功能：用户管理、测量设置、数据输出、测量控制、参数和其他附加功能；
� x 颜色 LED 灯用于显示状态/以太网和 EtherCAT 连接情况

[�] 测量频率为 ��.�� kHz，测量范围缩小（括号内为缩小后的范围）
[�] PROFINET 和 EtherNet/IP 需要通过接口模块连接（参见附件）
[�] 需通过接口模块进行连接（参见附件）
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）

型号 ILD����-� ILD����-� ILD����-�� ILD����-��

测量范围 [�] � (�) mm � (�) mm �� (�) mm �� (��) mm

测量范围起点 [�] �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm

测量范围中点 [�] �� (��) mm ��.� (��) mm �� (��.�) mm �� (��) mm

测量范围终点 [�] �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm

线性度 [�]
< ±�.� µm < ±�.� µm < ±� µm < ±� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

分辨率 [�] �.�� µm �.�� µm �.�� µm �.� µm

光斑直径 [�]

SMR �� x �� µm �� x �� µm �� x �� µm ��� x ��� µm

MMR �� x �� µm �� x �� µm �� x �� µm �� x �� µm

EMR �� x �� µm �� x �� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

材料 压铸锌外壳
[�] 括号内的数值适用于 ��.�� kHz 的测量频率
[�] FSO = 满量程输出
以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 �� kHz
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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点激光 - optoNCDT ���� / 测量范围 �� - ���

蓝色激光 - optoNCDT ����BL

型号 ILD����-�BL ILD����-�BL ILD����-��BL ILD����-��BL

测量范围 [�] � (�) mm � (�) �� (�) mm �� (��) mm

测量范围起点 [�] �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm ��� (���) mm

测量范围中点 [�] �� (��) mm ��.� (��) mm �� (��.�) mm ��� (���.�) mm

测量范围终点 [�] �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm ��� (���) mm

线性度
< ±�.� µm < ±�.� µm < ±� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

分辨率 [�] �.�� µm �.�� µm �.�� µm �.� µm

光斑直径 [�]

SMR �� x �� µm ��� x ��� µm �� x �� µm

��� … ��� µmMMR �� x �� µm �� x �� µm �� x �� µm

EMR �� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

光源 半导体激光器 < � mW, ��� nm（蓝紫色光）

允许的环境光 ��,��� lx
[�] 括号内的数值适用于 ��.�� kHz 的测量频率
[�] 测量频率为 �� kHz
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点

型号 ILD����-�� ILD����-��� ILD����-��� ILD����-���

测量范围 [�] �� (��) mm ��� (��) mm ��� (���) mm ��� (���) mm

测量范围起点 [�] �� (��) mm �� (���) mm ��� (���) mm ��� (���) mm

测量范围中点 [�] �� (��.�) mm ��� (���) mm ��� (���) mm ��� (���) mm

测量范围终点 [�] �� (��) mm ��� (���) mm ��� (���) mm ��� (���) mm

线性度 [�]
< ±�� µm < ±�� µm < ±�� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

分辨率 [�] �.� µm �.� µm � µm �.� µm

光斑直径 [�]

SMR ��� x ��� µm ��� µm ���� µm ��� x ��� µm

MMR �� x �� µm ��� µm ���� µm ��� x ��� µm

EMR ��� x ��� µm ��� µm ���� µm ��� x ��� µm

材料 压铸锌外壳 铝外壳
[�] 括号内的数值适用于 ��.�� kHz 的测量频率
[�] FSO = 满量程输出
以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 �� kHz
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点



��

技术参数
optoNCDT ����

直接反射 - optoNCDT ����-�DR

线激光 - optoNCDT ����LL

型号 ILD����-�LL ILD����-��LL ILD����-��LL ILD����-��LL

测量范围 [�] � (�) mm �� (�) mm �� (��) mm �� (��) mm

测量范围起点 [�] �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm

测量范围中点 [�] �� (��) mm �� (��.�) mm �� (��) mm �� (��.�) mm

测量范围终点 [�] �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm

线性度 [�]
< ±�.� µm < ±� µm < ±� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

分辨率 [�] �.�� µm �.�� µm �.� µm �.� µm

光斑直径 [�]

SMR �� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ��� µm

MMR �� x ��� µm �� x ��� µm �� x ��� µm �� x ��� µm

EMR �� x ��� µm ��� x ��� µm ��� x ���� µm ��� x ���� µm

材料 压铸锌外壳
[�] 括号内的数值适用于 ��.�� kHz 的测量频率
[�] FSO = 满量程输出
以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 �� kHz
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点

型号 ILD����-�DR/BL

测量范围 [�] � (�) mm

测量范围起点 [�] � (�) mm

测量范围中点 [�] �� (�.�) mm

测量范围终点 [�] �� (��) mm

线性度 [�]
< ±�.� µm

< ±�.�� % FSO

分辨率 [�] �.�� µm

温度稳定性 [�] ±�.�� % FSO / K

光斑直径 [�]

SMR ��.� x �� µm

MMR �.� x �� µm

EMR ��.� x ��.� µm

光源 半导体激光器 < � mW, ��� nm（蓝紫色光）

功耗 < � W (�� V)

连接 集成尾纤 �.�� m，带 �� 针电缆插头；
最小弯曲半径 �� mm（固定安装）, 可选延长至 � m / �� m（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

材料 铝外壳

重量 约 ��� g（含尾纤）
[�] 括号内的数值适用于 ��.�� kHz 的测量频率
[�] 以上数据适用于直接反射表面；FSO = 满量程输出
[�] 测量频率为 �� kHz
[�] 与测量范围中点的数字输出相关
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
使用点状激光并通过高斯拟合（完整 �/e² 宽度）确定的光斑直径
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点激光 - optoNCDT ����

型号 ILD����-�� ILD����-�� ILD����-�� ILD����-��

测量范围 [�] �� (�) mm �� (��) mm �� (��) mm �� (��) mm

测量范围起点 [�] �� (���) mm �� (���) mm ��� (���) mm ��� (���) mm

测量范围中点 [�] ��� (���.�) mm ��� (���) mm ��� (���) mm ��� (���.�) mm

测量范围终点 [�] ��� (���) mm ��� (���) mm ��� (���) mm ��� (���) mm

线性度 [�]
< ±� µm < ±� µm < ±�� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.� % FSO

分辨率 [�] �.� µm � µm � µm �.� µm

光斑直径 [�]

SMR

��� x ��� µm

��� µm ��� µm

��� … ��� µmMMR �� µm ��� µm

EMR ��� µm ��� µm

连接 集成尾纤 �.�� m，带 �� 针 ODU 插头；
最小弯曲半径 �� mm（固定安装）（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

材料 铝外壳
[�] 括号内的数值适用于 ��.�� kHz 的测量频率
[�] FSO = 满量程输出
以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] �� kHz，无平均值
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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尺寸
optoNCDT ����

optoNCDT ����-� ... ����-���
漫反射

optoNCDT ����-� ... ����-��
直接反射
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保持此区域
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信号光反射边界
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适用于 M� 螺丝

信号光反射边界
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optoNCDT ���� / 测量范围  � - ���

optoNCDT ���� (漫反射)
optoNCDT ����LL
optoNCDT ����BL (漫反射)

optoNCDT ���� (直接反射)  
optoNCDT ����BL (直接反射)

MR SMR Y

� �� �.�

� �� �.�

�� �� �.�

�� �� ��.�

�� �� ��.�

��� �� ��.�

MR SMR + �.� MR α

� �� ��.� °

� ��.� �� °

�� �� ��.� °

�� �� ��.� °

接头 (传感器端)
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ø�
�

optoNCDT ���� (Direct reflection) 
optoNCDT ����BL (Direct reflection)
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optoNCDT ���� / 测量范围 ���/���  optoNCDT ����BL / 测量范围 ��
optoNCDT ���� / 测量范围 ��

�x 安装孔 ø�.�
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接头 (传感器端)
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�

（尺寸单位 mm，不按比例） 
MR = 测量范围；SMR = 测量范围起点
MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点

进入 cmos 的窗口 (ø ��.�) 
净光束 ø�� 

输出激光的窗口 (ø ��.�) 
净光束 ø�
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optoNCDT ���� / 测量范围 ��/��/��

尺寸
optoNCDT ����

MR SMR MMR EMR
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�� ��� ��� ���

optoNCDT ����-�DR
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接头 (传感器端)
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（尺寸单位 mm，不按比例） 
MR = 测量范围；SMR = 测量范围起点
MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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产品型号标识

ILD����- � LL �R
激光等级
无标识：�级（标准）
�R：�R级 (可按需提供)

激光类型
无标识：红色点激光（标准）
LL：线激光
BL：蓝色激光
DR：直接反射

测量范围 mm

系列
ILD����：�� kHz 高动态激光传感器
ILD����：测量范围小且偏移距离大的激光传感器

optoNCDT ����/���� 系列附件

电源单元  
PS���� (电源 �� V / �.� A，输入 ��� - ��� VAC，输出
 �� VDC / �.� A，可安装于 ��mm x �.�mm 对称标准导轨上，
符合 DIN ����� 标准）

安装板  
便于对 DR 型号进行校准

防护外壳
参见第 �� 页

供货范围

 ▪  � 个 ILD��x� 传感器，
带 �.�� 米连接电缆和电缆插座

 

 ▪ � 个 符合 IEC 标准的激光警示标识
 ▪ RJ�� 短路插头

安装方式

外壳 M 和 L

� ... ��

螺栓连接 直接固定

ILD����-� … ILD����-��� 
ILD����BL / ILD����LL M�

ILD����-��� / -��� 
ILD����-�� / -�� /-�� M�

ILD����-�� 
ILD����-��BL M�

ILD����-�DR M�

ILD����-� … ILD����-��� 
ILD����BL / ILD����LL -

ILD����-��� / -��� 
ILD����-�� / -�� /-�� M�

ILD����-�� 
ILD����-��BL M�

ILD����-�DR M�
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连接方式
optoNCDT ����

连接方式和附件
电源电压连接  
电源单元 PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT

用于同步数据采集的接口卡
IF����PCIe / IF����E

从 RS��� 转换为 USB 的 � 通道接口模块
IF����/USB

用于最多 � 个传感器信号的 D/A 转换与评估的控制器 
双处理单元

用于连接多达 � 个传感器的以太网接口模块 
IF����/ETH

 

信号输出接口支持以太网、EtherCAT、RS���，
可连接至 PC 或 PCL

 
 

PC����-�,�Y 连接电缆 ILD����  

适用于拖链的延长线和适配器电缆

电缆直径：  最大 �.� mm 
拖链适配： 是 
机器人适配： 否 
温度范围：  -�� … �� °C (移动/静止)  
弯曲半径：  > �� mm (固定安装/动态/拖链)  

传感器 电缆 类型

ILD����-xx 
ILD����-xxLL 
ILD����-xxBL 
ILD����-�DR 
 
ILD����-xx

延长电缆尾纤  
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 型号
������� PC����-�/OE
������� PC����-�/OE
������� PC����-�/OE
������� PC����-��/OE 末端散线

用于 PC 接口卡的适配器电缆
长度 � m / � m
产品编码 型号
������� PC����-�/IF����
������� PC����-�/IF����

Sub-D

用于传感器计算的适配器电缆
长度 � m / � m / � m
产品编码 型号
�������� PC����-�/C-Box/RJ��
�������� PC����-�/C-Box/RJ��
�������� PC����-�/C-Box/RJ��

Sub-D

用于传感器计算的适配器电缆
长度 � m
产品编码 型号
�������� PCE����-�/M��

M��

用于 EtherCAT 的 Sub-D 适配器电缆
长度 � m / � m
产品编码 型号
������� PC����-�/SUB-D
������� PC����-�/SUB-D

Sub-D
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传感器 电缆 类型

ILD����-xx
ILD����-xxLL
ILD����-xxBL
ILD����-�DR

ILD����-xx

高温连接电缆  
长度 � m / � m / � m / �� m 

产品编码 型号
�������� PC����-�/OE/HT
�������� PC����-�/OE/HT
�������� PC����-�/OE/HT
�������� PC����-��/OE/HT 末端散线

输入 电缆 类型

Sub-D

(PC����-x/
Sub-D)

用于 EtherCAT 的适配器电缆 
长度 �.� m
产品编码 型号
������� PC����-�,�Y  
 连接电缆 ILD����  
 

末端散线  
& RJ��

连接方式和附件
连接电源电压  
PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT

连接方式和附件
信号输出 EtherCAT 和 Ethernet

电源电压连接  
电源单元 PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB

高温连接电缆

电缆直径：  最大 �.� mm
拖链适配： 否
机器人适配： 否
机器人适配：  -�� … ��� °C (移动)
 -�� … ��� °C (静止)
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

用于 EtherCAT 运行的连接电缆

电缆直径：  最大 �.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … �� °C (移动/静止)  
弯曲半径：  > �� mm (固定安装/动态/拖链)
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用于特殊应用的高性能激光传感器
optoNCDT ��x� / optoNCDT ����

optoNCDT ����、���� 和 ���� 系列激光传感器专为工业应用中的
快速精确测量而设计。这些型号的传感器适用于对表面特性要求严
苛的测量场景，并在需要远大测量距离的应用中表现出色。其创新
的评估算法和经过优化的组件相结合，确保了高精度与高动态性能
。高性能的光学系统能够在目标上生成微小的光斑，从而可靠地检
测到尺寸极小的部件。此外，尾纤电缆与内置控制器相结合，将传
感器的安装工作量降至最低。

高要求表面的智能曝光控制
optoNCDT ���� 传感器具备实时表面补偿功能。该实时表面补偿功能
（RTSC）可在持续曝光过程中实时确定目标表面的反射光量。激光的
曝光时间或产生的光量会根据目标表面的反射特性进行最佳匹配。这
一功能即使在反射表面上也能实现极为可靠的测量。
而 optoNCDT ���� 传感器则采用高级表面补偿技术，并对环境光具有
极高的抗干扰能力。

 
工业应用的理想选择
不同的输出信号使传感器能够集成到工厂和机器的控制系统中。除模拟
电压和电流输出外，数字接口还可提供来自传感器的距离信息。由于具
备通用的设置和评估功能，这些传感器能够满足工业应用中的所有使用
要求。

测量频率可调，最高 �� kHz

模拟量 (U/I) / RS��� / 
PROFINET / EtherNet/IP

快速表面补偿

高重复性

适用于大测量距离



炽热发光管道的位置测量塑料部件的位置检测反光玻璃部件的几何形状检测

应用示例

����

大距离和大测量范围
optoNCDT 远距离型号传感器适用于覆盖较大的测量范围，或较远
距离对目标进行测量。这些远距离激光传感器兼具高精度和大测量
距离的特点。

型号 技术 测量范围 重复性 线性度

optoNCDT ����BL � - ��� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ����-DR � - �� mm �.� µm �.�� %

optoNCDT ���� �� mm 从 �.� µm 起 �.�� %

optoNCDT ����BL �� / ���� mm �.� µm 从 �.�� % 起

optoNCDT ���� ���� mm 从 �.� µm 起 �.�� %

optoNCDT ���� ��� / ��� mm 从 �� µm 起 �.�� %

测量距离可达 �m
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技术参数
optoNCDT ��x� 适用于高要求对象的激光传感器

optoNCDT ���� (标准技术参数)

型号 ILD����-xx

测量频率 [�] � 个可调频率：�.� kHz / � kHz / �.� kHz / �.�� kHz / ��� Hz / ��� Hz

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm (红光)    

激光等级 符合 DIN EN �����-�: ����-�� 标准的 � 级

允许的环境光 ��,��� lx

电源电压 �� … �� VDC

功耗 < � W (�� V)

信号输入 � x HTL/TTL 激光开/关；� x HTL/TTL 多功能输入：触发输入、从属输入、零点设置、主控输入、示教输入；
� x RS��� 同步输入：触发输入、同步输入、主控/从属、主控/从属交替

 

数字接口 [�] RS��� (�� 位) / EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

模拟量输出 �... �� mA / �… � V / �… �� V（�� 位，可在测量范围内自由扩展）

开关量输出 �x 开关量输出（错误和限值）：npn、pnp、推挽式

连接 集成尾纤 �.�� m，带 �� 针 ODU 插头；
最小弯曲半径 �� mm (固定安装)，可选延长至 � m / �� m（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

安装方式 通过三个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) � g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 锌压铸外壳

重量 约 ��� g (含尾纤)

控制和显示单元 [�]
选择和功能键：接口选择、主控（归零）、示教、预设、质量滑块、频率选择、恢复出厂设置；
网页界面设置功能：应用特定预设、峰值选择、视频信号、自由选择平均值、数据压缩、设置管理；
� x 颜色 LED 灯用于显示电源/状态

[�] 出厂设置：测量频率 � kHz，若要修改出厂设置，需使用 IF����/USB 转换器（参见附件）
[�] EtherCAT、PROFINET 和 EtherNet/IP 需要通过接口模块连接（参见附件）
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）
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直接反射 - optoNCDT ����DR

蓝色激光 - optoNCDT ����BL

型号 ILD����-��BL ILD����-���BL ILD����-���BL ILD����-���BL

测量范围 �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程起点 �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程中点 �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

量程终点 �� mm ��� mm ��� mm ��� mm

线性度 [�]
< ±�� µm < ±��� µm < ±��� µm < ±��� µm

< ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO < ±�.�� % FSO

重复性 [�] �.� µm �� µm �� µm �� µm

光斑直径 [�]

SMR ��� µm

���� µm ���� µm ���� µmMMR �� µm

EMR ��� µm

光源 半导体激光器 < � mW, ��� nm (蓝紫色光)

材料 压铸锌外壳 铝外壳
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值平均 �
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点

型号 ILD����-�DR ILD����-��DR ILD����-��DR

测量范围 � mm �� mm �� mm

量程起点 �� mm ��.� mm ��.� mm

量程中点 �� mm ��.� mm ��.� mm

量程终点 �� mm ��.� mm ��.� mm

线性度 [�]
< ±�.� µm < ±� µm < ±�� µm

< ±�.�� % FSO

重复性 [�] �.� µm �.� µm �.� µm

测量角度 ��° ��.�° ��.�°

光斑直径 [�]

SMR �� µm ��� µm ��� µm

MMR �� µm �� µm �� µm

EMR �� µm ��� µm ��� µm
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值平均 �
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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技术参数
optoNCDT ��x� 适用于大测量范围的激光传感器

长距离测量 - optoNCDT ����

型号 ILD����-��

测量范围 �� mm

量程起点 ��� mm

量程中点 ��� mm

量程终点 ��� mm

测量频率 � 个可调频率：�.� kHz / �.�� kHz / ��� Hz / ���.� Hz

线性度 [�]
< ±�� µm

< ±�.� % FSO

分辨率 [�] �.� µm

光斑直径 [�]

SMR

��� x ��� µmMMR

EMR

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm（红光）    

激光等级 符合 DIN EN �����-�: ����-�� 标准的 � 级

允许的环境光 ��,��� lx

电源电压 �� … �� VDC

最大耗电量 ��� mA (�� V)

信号输入 归零，激光开/关

数字接口 RS���（�� 位）

模拟量输出 � … �� mA / � … �� V

开关量输出 � × 错误信号 / � × 限值输出（可配置）

连接 集成尾纤 �.�� m，带 �� 针 ODU 插头；最小弯曲半径 �� mm（固定安装）
（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

安装方式 通过三个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C（非冷凝）

工作 � … +�� °C（非冷凝）

冲击 (DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) � g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 ��� g (含尾纤)

控制和显示元件
选择与功能按键：输出类型、测量频率、平均方法、平均数、模拟量错误输出、同步、运行模式、

触发模式、波特率、数据格式；通过 sensorTOOL 软件在电脑上显示测量值；
配备 � x 个颜色 LED 用于显示状态

 
 

 

[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 �.� kHz，无平均值
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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长距离 / 蓝色激光 - optoNCDT ����BL

型号 ILD����-��BL ILD����-����BL

测量范围 �� mm � ��� mm

量程起点 ��� mm � ��� mm

量程中点 ��� mm � ��� mm

量程终点 ��� mm � ��� mm

测量频率 � 个可调频率：�.� kHz / �.�� kHz / ��� Hz / ���.� Hz

线性度 [�]
< ±�� µm < ±���� µm

< ±�.� % FSO

分辨率 [�] �.� µm ��� µm

光斑直径 [�]

SMR

��� x ��� µm ���� … ���� µmMMR

EMR

光源 半导体激光器 < � mW, ��� nm（蓝紫色光）

激光等级 符合 DIN EN �����-�: ����-�� 标准的 � 级

允许的环境光 ��,��� lx

电源电压 �� … �� VDC

最大耗电量 ��� mA (�� V)

信号输入 归零，激光开/关

数字接口 RS��� (�� 位)

模拟量输出 � … �� mA / � … �� V

开关量输出 � × 错误信号 / � × 限值输出（可配置）

连接 集成尾纤 �.�� m，带 �� 针 ODU 插头；最小弯曲半径 �� mm (固定安装)
（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

安装方式 通过三个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) � g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 ��� g（含尾纤）

控制和显示元件

选择与功能按键：输出类型、测量频率、平均方法、平均数、模拟量错误输出、
同步、运行模式、触发模式、波特率、数据格式；

通过 sensorTOOL 软件在电脑上显示测量值；
配备 � x 个颜色 LED 用于显示状态

 
 

 

[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 �.� kHz，无平均值
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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技术参数
optoNCDT ��x� 适用于大测量范围的激光传感器

远距离 - optoNCDT ����

型号 ILD����-����

测量范围 � ��� mm

量程起点 � ��� mm

量程中点 � ��� mm

量程终点 � ��� mm

测量频率 [�] � 个可调频率：�.� kHz / � kHz / �.� kHz / �.�� kHz / ��� Hz / ��� Hz

线性度 [�]
< ±���� µm

< ±�.� % FSO

重复性 [�] ��� µm

光斑直径 [�]

SMR

���� … ���� µmMMR

EMR

光源 半导体激光器 < � mW，��� nm（红光）    

激光等级 符合 DIN EN �����-�: ����-�� 标准的 � 级

允许的环境光 ��,��� lx

电源电压 �� … �� VDC

最大耗电量 ��� mA (�� V)

信号输入 � x HTL/TTL 激光开/关；� x HTL/TTL 多功能输入：触发输入、从属输入、零点设置、主控输入、示教输入；
� x RS��� 同步输入：触发输入、同步输入、主控/从属、主控/从属交替

数字接口 [�] RS��� (�� 位) / EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

模拟量输出 �... �� mA / �… � V / �… �� V（�� 位，可在测量范围内自由扩展）

开关量输出 �x 开关量输出（错误和限值）：npn、pnp、推挽式

连接 集成尾纤 �.�� m，带 �� 针 ODU 插头；最小弯曲半径 �� mm（固定安装）, 可选延长至 � m / �� m
（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

安装方式 通过三个安装孔进行螺丝连接

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击 (DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) � g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 ��� g (含尾纤)

控制和显示单元 [�]
选择和功能键：接口选择、主控（归零）、示教、预设、质量滑块、频率选择、恢复出厂设置；

网页界面设置功能：应用特定预设、峰值选择、视频信号、自由选择平均值、数据压缩、设置管理；
� x 颜色 LED 灯用于显示电源/状态

[�] 出厂设置为 � kHz，若要修改出厂设置，需使用 IF����/USB 转换器（参见附件）
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 测量频率为 � kHz，中值平均 �
[�] ±�� %；SMR = 测量范围起点；MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
[�] EtherCAT、PROFINET 和 EtherNet/IP 需要通过接口模块连接（参见附件）
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）
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技术参数
optoNCDT ���� 适用于大测量范围的激光传感器

optoNCDT ����

型号 ILD����-��� ILD����-���

测量范围 ��� mm ��� mm

量程起点 ��� mm ��� mm

量程中点 ��� mm ��� mm

量程终点 ��� mm ��� mm

测量频率 [�] 可在 �.�� ... �.� kHz 或 � 个可调频率连续调节： 
�.� kHz / � kHz / � kHz / � kHz /�.� kHz / ��� Hz / ��� Hz

 

线性度 [�]
< ±�.�� % FSO ±�.�� % FSO

±��� µm ±��� µm

重复性 [�] �� µm �� µm

光斑直径 [�] ��� x ��� µm ���� x ���� µm

光源 半导体激光器 ≤� mW，��� nm（红光），激光等级 �

激光等级 符合 IEC �����-�: ���� 标准的 � 级（可根据要求提供 � 级）

允许的环境光 [�] ��,��� lx

电源电压 �� … �� VDC

功耗 < � W (�� V)

信号输入
� x HTL/TTL 激光开/关；

� x HTL/TTL 多功能输入：触发输入、从属输入、零点设置、主控输入、示教输入；
� x RS��� 同步输入：触发输入、同步输入、主控/从属、主控/从属交替

 

数字接口 [�] RS��� (�� 位) / EtherCAT / PROFINET / EtherNet/IP

模拟量输出 �... �� mA / �… � V / �… �� V（�� 位，可在测量范围内自由扩展）

开关量输出 �x 开关量输出（错误和限值）：npn、pnp、推挽式

连接 集成尾纤 �.� m，带 �� 针 M�� 插头；
可选延长至 � m / � m / � m / �� m（请参阅附件以获取合适的连接电缆）

 

温度范围
存储 -�� … +�� °C (非冷凝)

工作 � … +�� °C (非冷凝)

冲击(DIN EN �����-�-��) �� g / � ms 在三轴方向

振动 (DIN EN �����-�-�) � g / �� … ��� Hz

防护等级 (DIN EN �����) IP��

材料 铝外壳

重量 约 ��� g（含尾纤）

控制和显示单元 [�]
选择和功能键：接口选择、主控（归零）、示教、预设、质量滑块、频率选择、恢复出厂设置；

网页界面设置功能：特定应用预设、峰值选择、视频信号、自由选择平均值、数据缩减、设置管理；
� x 彩色 LED 灯用于显示电源/状态

[�] 出厂设置为 � kHz，中值平均 �；若要修改出厂设置，需使用 IF����/USB 转换器（参见附件）
[�] FSO = 满量程输出；以上数据适用于白色漫反射表面（米铱公司用于测量 ILD 系列传感器的标准白瓷片）
[�] 在 � kHz 测量频率下测得的典型值，中位数为 �
[�] ±�� %; 使用点状激光并通过高斯拟合（完整 �/e² 宽度）确定的光斑直径
[�] 光源：灯泡
[�] 对于 EtherCAT、PROFINET 和 EtherNet/IP，需要通过接口模块进行连接（参见附件）
[�] 访问网页界面需通过 IF����/USB 连接到电脑（参见附件）
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optoNCDT ����BL / 测量范围 �� / ���
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（尺寸单位 mm，不按比例） 
MR = 测量范围；SMR = 测量范围起点；
MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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optoNCDT ����-�� / ����-����
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（尺寸单位 mm，不按比例）
MR = 测量范围；SMR = 测量范围起点；
MMR = 测量范围中点；EMR = 测量范围终点
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产品型号标识

ILD��x�- �� LL CL�R
激光等级
无标识：�级（标准）  
CL�R：�R 级（仅适用于 ILD���� 型号，可按需提供）

激光类型
无特殊规定：红色激光点（标准）  
BL：蓝色激光  
DR：直接反射

测量范围 mm

系列
ILD����：测量范围小且偏移距离大的激光传感器  
ILD����：工业应用激光传感器  
ILD����：量程达 ���� mm 的精密激光传感器  
ILD����：紧凑型长距离传感器，测量范围 ��� / ��� mm

optoNCDT ����/����/����/���� 系列附件
电源单元
PS���� (电源 �� V / �.� A，输入 ��� - ��� VAC，
输出 �� VDC / �.� A，可安装于 ��mm x �.�mm 对称标准导轨上，
符合 DIN ����� 标准）

防护外壳
参见第 �� 页
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连接方式
optoNCDT ��x� / ����

传感器 电缆 类型

ILD����-��
ILD����-xxBL

ILD����-xxBL
ILD����-xxDR

ILD����-����

延长电缆尾纤  
长度 � m / � m / � m / �� m
产品编码 描述
������� PC����-�
������� PC����-�
������� PC����-��
������� PC����-�� 末端散线

用于 PC 接口卡的适配器电缆
长度 � m / � m
产品编码 描述
������� PC����-�/IF����
������� PC����-�/IF����
������� PC����-�/IF����

Sub-D

用于传感器计算的适配器电缆
长度 � m / � m / � m
产品编码 描述
�������� PC����-�/C-Box
�������� PC����-�/C-Box
�������� PC����-�/C-Box

Sub-D

适用于拖链的延长线和适配器电缆

电缆直径：  �.� ±�.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … �� °C (移动/静止)  
弯曲半径：  > �� mm (固定安装/动态/拖链)  

传感器 电缆 类型

ILD����-��
ILD����-xxBL

ILD����-xxBL
ILD����-xxDR

ILD����-����

延长电缆尾纤：  
长度 � m / � m / � m / �� m 
产品编码 描述
������� PCR����-�
������� PCR����-��

末端散线

连接方式和附件
连接电源电压  
PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB
IC����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT (不适用于 ILD����)

适合机器人的延长电缆

电缆直径：  最大 � mm 
拖链适配： 否 
机器人适配： 是  
温度范围：  -�� … �� °C (移动 / 静止)  
弯曲半径：  ��� mm (动态)  

连接方式和附件
电源电压连接  
电源单元 PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB
IC����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT (不适用于 ILD����)

用于同步数据采集的接口卡
IF����PCIe / IF����E

四通道 USB 转换器  
IF����/USB

用于最多 � 个传感器信号的 D/A 转换与评估的控制器 
双处理单元

optoNCDT ���� / ���� / ����
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传感器 电缆 类型

ILD����-��
ILD����-xxBL

ILD����-xxBL
ILD����-xxDR

ILD����-����

高温延长电缆  
长度 � m / � m / � m / �� m 

产品编码 型号
�������� PC����-�/OE/HT
�������� PC����-�/OE/HT
�������� PC����-��/OE/HT 末端散线

连接方式和附件
电源电压连接  
电源单元 PS����

RS��� 转 USB 接口模块
IF����/USB

用于工业以太网连接的接口模块
IF����-PROFINET
IF����-EIP
IF����-EtherCAT (不适用于 ILD����)

用于高温的延长电缆

电缆直径：  最大 �.� mm
拖链适配： 否
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … ��� °C (移动)
 -�� … ��� °C (静止)
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

输入 电缆 类型

� x Sub-D

(PC����-x/
IF����)

用于连接四通道传感器连接的适配器电缆  
长度 �.� m
产品编码 型号
������� ������� IF����-Y 适配电缆

Sub-D

连接方式和附件
用于同步数据采集的接口卡
IF����PCIe / IF����E

四通道 USB 转换器 & 参数设置  
IF����/USB

其他电缆

电缆直径：  �.� mm
拖链适配：  是
机器人适配： 否
温度范围：  -�� … �� °C
弯曲半径：  > �� mm (固定安装)
 > �� mm (动态)

optoNCDT ����
请参阅第 �� 页关于 optoNCDT ���� 的连接说明



IF����PCIe / IF����E：  
用于同步数据采集的接口卡

 ▪ IF����PCIe - 基础印刷电路板 PCB：配备 � 个数字信号和 � 个编码器
 ▪  IF����E - 扩展板：� 个数字信号、� 个模拟信号和 � 个 I/O 信号

 
▪

 
绝对同步的数据采集，适用于多通道应用（例如平面度或厚度测量）

 
接口卡
IF����PCIe 和 IF����E 
用于单独信号处理

IF����: 用于工业以太网连接的接口模块 

 ▪  将 RS��� 或 RS��� 接口连接至
PROFINET / Ethernet/IP / EtherCAT
 ▪ RS��� 传感器的同步输出
 ▪ � 个网络连接，适用于不同网络拓扑结构
 ▪ 数据传输速率高达 � MBaud
 ▪ � 倍过采样（在 EtherCAT 环境下）
 ▪  因其紧凑型外壳和 DIN 导轨安装，非常适合在狭小空间中使用 RS���

EtherCAT

EtherNet/IP

PROFINET

附件
optoNCDT

双处理单元：用于最多 � 个传感器信号的 D/A 转换与评估的控制器

 ▪  � 个数字输入信号的快速 D/A 转换（�� 位，最大 ��� kHz）
或 � 个数字传感器信号进行计算
 ▪  具备平均值计算功能，以及厚度、台阶、直径、椭圆度
和径向跳动的计算
 ▪ 触发输入
 ▪ 多功能输出
 ▪  测量值可通过以太网、USB 以及
模拟输出 � ... �� mA/�... � V / � ... �� V / ±� V / ±�� V
（可通过网页界面进行扩展）

 
  

 ▪ 用于传感器或双处理单元状态的 � x 开关量输出
 ▪ 通过三个输出接口并行输出数据
 ▪ 两种滤波功能
 ▪ 测量值或计算值的后线性化处理
 ▪ 通过网页界面轻松设置参数（控制器和传感器）

RS���
RS���

USB
模拟量 (U/I)

Ethernet
+/-

��



IF����/USB：从 RS��� 转换为 USB 的 � 通道接口模块

 ▪ 将 � 个数字信号（RS���）转换为 USB 信号
 ▪ �x 触发输入，�x 触发输出
 ▪ 同步数据采集
 ▪ 通过软件进行参数设置（包括转换器和传感器）

IF����/USB：RS��� 转 USB 接口模块

 ▪ 将 RS��� 转换为 USB
 ▪  激光开/关、开关信号和功能输出等信号和功能
▪ 支持 �.� kBaud 至 �� MBaud 的波特率

 ▪ 坚固的铝制外壳
 ▪ 通过螺丝端子轻松连接传感器（即插即用）
 ▪ 通过软件进行参数设置（包括转换器和传感器）

RS��� USB

RS���
RS���
RS���
RS���

USB

IC����/USB 单通道转换电缆 RS���/USB

 ▪ 将 RS��� 转换为 USB
 ▪ � 芯接口电缆，无外部屏蔽层
 ▪ 通过 USB 轻松连接传感器
 ▪ 支持 �.� kBaud 至 � MBaud 的波特率
 ▪ 非常适合集成到工厂和机械中

RS��� USB

IF����/ETH：最多可连接 � 个传感器的以太网接口模块  

 ▪  将 � 个带有 RS��� 接口的传感器或编码器
集成到以太网网络中
 ▪  � 个可编程的开关量输入/输出（支持 TTL 和 HTL 逻辑）
 ▪ 快速数据采集与输出，最高可达 ��� kHz
 ▪ 通过网页界面轻松设置参数

RS��� Ethernet

通过 IF����-Y 适配器电缆
连接 � 个传感器

��
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适用于严苛环境的防护外壳
optoNCDT

SGH & SGHF 型号
SGHF-HT 型号

防护外壳尺寸 S 防护外壳尺寸 M
SGH SGHF SGH SGHF 

(��� x ��� x �� mm) (��� x ��� x �� mm) (��� x ��� x ��� mm)

防水外壳
可保护传感器

免受溶剂和清洁剂的侵蚀

非常适用在高温
环境下使用。

外壳的集成空气冷却
功能为传感器
提供最佳保护

 
防水外壳

可保护传感器
免受溶剂和清洁剂的侵蚀

非常适用在高温
环境下使用。外

壳的集成空气冷却
功能为传感器
提供最佳保护

 
配备观察窗和压缩空气接口的水冷防护外壳，

适用于环境温度高达 ��� °C 的测量任务。

冷却水最高温度 T(max) = �� °C
最低水流量 Q(min) = � 升/分钟

尺寸 S 适用型号 尺寸 M 适用型号 适用型号

ILD����-��BL ILD����-���BL ILD����-�� / -��BL

ILD����-���BL ILD����-���BL ILD����-���� / -����BL

ILD����-� / -�LL / -�BL ILD����-��� ILD����-���BL

ILD����-� / -�BL ILD����-��� ILD����-���BL

ILD����-�� / -��LL / -��BL ILD����-�� ILD����-���

ILD����-�� / -��LL ILD����-�� ILD����-���

ILD����-�� / -��LL ILD����-�� ILD����-��

ILD����-��� ILD����-��

ILD����-��

ILD����-��BL

防护外壳 SGHF ILD����

紧凑型防护外壳，可轻松地安装至传感器上。
该防护外壳配备空气吹扫功能，用于清洁防护窗，同时还能对传感器进行冷却。

 
 

适用型号

ILD����-� / -�LL

ILD����-�� / -��LL

ILD����-�� / -��LL

ILD����-�� / -��LL

ILD����-���

ILD����-���

ILD����-���



��

sensorTOOL
德国米铱公司的 sensorTOOL 是一款功能强大的软件，用于操作一个或多个 
optoNCDT 传感器。使用 sensorTOOL 可以访问连接到 PC 上的传感器，显
示其完整的数据流并将其保存到文件中（兼容 Excel 的 CSV 格式）。传感器
的配置通过其网页界面进行。

免费下载
所有用于将传感器轻松集成到现有或内部开发软件中的软件工具、
驱动程序以及附带文档的驱动程序 DLL，均可免费获取，
具体获取途径如下：
www.micro-epsilon.de/download
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来自德国米铱的高性能传感器和系统

用于位移、距离和位置测量的传感器和系统 超精密白光干涉仪 金属带材，塑料及橡胶测量和检测系统 

光幕千分尺和光纤、测量和测试放大器 颜色识别传感器、LED 分析仪和
在线光谱型色度仪

尺寸和表面检测的 �D 测量技术

米铱（北京）测试技术有限公司
北京市顺义区后沙峪镇联东U谷蓝贝科技园 #��-�-��� 
Tel. +�� (��) ����-����  ∙ Fax +�� (��) ����-����
info@micro-epsilon.com.cn ∙ www.micro-epsilon.com.cn

扫描二维码添加米铱官方微信
及时获取更多传感器新闻资讯

扫描二维码添加米铱小程序
在线观看样本视频操作解说


